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1. Wprowadzenie

Ten oscyloskop spetnia wymagania specyfikacji IHT10-1 dotycace warunkow
bezpieczéstwa dla wszystkich elektronicznych przysbw pomiarowych z zabezpieczeniem
przeciw przebiciowym kategorii 2 (CAT2) i stopnieskaenia kategorii 2. W interesie
uzytkownika przyradu wszystkie nakazy zawarte w pesrej instrukcji powinny by $cisle
przestrzegane.

1.1 Warunki pracy

1.1.1 Czynndci wstepne

Przehcznik wyboru wartéci napkcia zasilania (dosp do niego jest przez okienko na tylnym
panelu) nalgy ustawt w pozycji odpowiadajcej wtaciwemu zrédtu zasilania (110,230,240
V, 50/60H2z);

Uwaga bezpiecznik zagpczy musi mié te same parametry jak dostarczony razem ze

sprztem.

Uziemi¢c wszystkie metalowe €%ci

1.1.2 Przy pracy
- uizywa¢ nieuszkodzonych sond pomiarowych;
- ustawid wiasciwa czutas¢ odchylania pionowego oraz podstagzasu odpowiedaidla

mierzonego sygnatu;
- bez potrzeby nie dotykaparatu podczas pracy.

1.1.3 Stosowane symbole

ﬂﬁ‘

f.' \ Odestanie do podcznika uytkownika

A UWAGA! Wysokie napicie

Uziemienie

1.1.4 zasady bezpiechstwa

Nigdy nie otwieraj obudowy aparatusjienie zostato odiczone nagicie
E zasilania, a mierzone uktady dofaczone do oscyloskopu

UWAGA:  Oscyloskop zawiera kondensatory, ktére gromatmczny
tadunek elektryczny, ktdry nie by¢ grazny nawet po odiczeniu napicia
zasilania.



Jakiekolwiek regulacje, zmiany albo naprawy wykoaye przy zaiczonym nagjciu winny
by¢ robione przez wykwalifikowany personel.

1.2 Gwarancja

Urzadzenia METRIX ohjte @ gwarancje na wszelkie wady ukryte. Podczas okresu
gwarancyjnego (2 lata), wszystkie uszkodzonesazbeda wymieniane, lecz wytwdrca
rezerwuje sobie prawo do dokonywania tych naprauewoz jest ptatny przez klienta.

Gwarancja METRIX’a nie obejmuje napraw wyniklych z:
1. Niewtaciwego wytkowania albo sytkowania z niekompatybilnym spitem
2. Modyfikacji uradzenia przez pokrewne oprogramowanie bez zgodyupsrda
3. Uszkodzé spowodowanych naprawproa naprawy przez niewykwalifikowan
osole
4. Adaptacji do niespecyficznych zastosawmsgeuwzgtdnionych poprzez podcznik
uzytkownika/specyfikacje tytkownika

PODRECZNIK UZYTKOWNIKA NIE MO ZE BYC REPRODUKOWANY W
ZADNEJ FORMIE BEZ ZGODY METRIX'A



2 Opis

Przendny oscyloskop OX 800 jest aparatem dwukanatowyk,dkonstruowanym
by usatysfakcjonowanawet najbardziej wymaggjych wytkownikow.

Parametry techniczne:
- kanaty 2 * 20MHz;
- duzy zakres napic wejsciowych: od 1mV/dziatk do 20V/dziatk
- wyzwalanie do 40MHz;
- funkcja opé&niania wyzwalania;
- opcje zdalnego sterowania.

Niezawodnda¢:
- przy budowie zastosowano monfaowierzchniowy elementow i uktadéw scalonych
LSI;
- mozliwo$¢ mikroprocesorowego monitorowania pracy oscyloskopu
- przedni panel odseparowany od obwod6w pomiarowych;
- wewrktrzne przeiczanie poprzez mikro przekaki i przelczniki elektroniczne.

Latwos¢ serwisowania:
- oscyloskop jest bardzo tatwy do otworzenia i poava petny dogp do wszystkich
modutéw bez potrzeby wyjmowania poszczegolnychdd#ascalonych.

Interfejs uzytkownika:
- przyciski zostaty pogrupowane zgodnie z wywotywangnzez nie funkcjami;
- latwe wywotywanie poszczegolnych funkcji - przeziskanie odpowiednich
przyciskow;
- wskazywanie aktywnych funkcji oscyloskopu przy paypodpowiednich diod LED;
- automatyczne przywracanie ostatniej konfigura@icyr przy ponownym \gtzeniu
aparatu.



Wyglad oscyloskopu
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Zalecenia

UWAGA: Nalezy bezwzgédnie przestrzegawszelkich zasad bezpiedstwa
omowionych w rozdziale 1

- Ustawt przehczniki/pokrtita jak pokazano ponej:

POZYCJA POKRETLA POKRETLO KLUCZ POZYCJA
INTENSITY (4) w prawo do kiza
POSITION B)7)(9) wirodku zakresu
HOLDOFF (11) w lewo do koa
LEVEL (14) wsrodku zakresu
VAR (16)(33)(28) w lewo do koa
DELAY (25) w lewo do kaca
FOCUS Q) wsrodku zakresu
T/DIV (18) na 0.5 ms/dziagk
VOLT/DIV (29) na 0.1 V/dziakk
VOLT/DIV (34) na 0.2 V/dziakk

- Wcism¢ przycisk zasilania (37): oscyloskop zostaniea@adny z takimi ustawieniami, przy
jakich zostat ostatnio wytzony. Ostatnia izywana konfiguracja ustawie zostanie
przywotana,

- Uzywajac odpowiednich przyciskéw wzbudzaych ustawé funkcje jak pokazano patrej

(LED od A do H)

&

- Ustaw Jaskrawig (4) i ostré¢ (1)

Przyrad jest teraz gotowy do pracy

Uwaga J&li po uptywie 10s na ekranie nie pojawikesizaden
przebieg uayj przycisku ZNAJDYWANIA PLAMKI (3) z rys. 1, a
nastpnie wycentruj obrazaywajac poketta pozycjonowania (5)(7)(9)

POZYCJA POKRETLA POKRETLO KLUCZ POZYCJA
JASKRAWGSC (4) w prawo do kaca
POZYCJA B)(™)(9) virodku zakresu
WYZWALANIE (11) w lewo do kaca
POZIOM (14) wsrodku zakresu
ZMIENNA (16)(33)(28) w lewo do kaxa
OP&NIENIE (25) w lewo do kaca
OSTRGC (1) wsrodku zakresu
CZAS/DZIALKE (18) na 0.5 ms/dzia¢k
VOLT/DZIALKE (29) na 0.1 V/dziakk
VOLT/DZIALKE (34) na 0.2 V/dziakk




4 Opis funkcji oscyloskopu

4.1 Tor odchylania pionowego

5 6 74 8 9

N T

AN i

34

VOLT/DIV. 2V 1kHz VOLT/DIV.

33 @@ VAR <@) VAR -

M AC DC GND [ W AC DC GND
UNCAL b UNCAL w—p

2—" @ @ —
CH1 (X) CH2(Y)
) == (&
\_/ 400Vp max 3, \/
rys. 2
(5)(9) POZYCJA - przesuw pionowy plamki
(7) POZYCJA - przesuw poziomy plamkeé poketto dziata rownoczaie na oba

kanaty
(29)(34)ZAKRES V - czukg pionowa: 14 pozycji (od 1mV do 20V /dzig)k

(28)(33)ZMIENNA - ptynna regulacja cz&t pionowej. J&li ustawiona w lewo do
konca to dioda LED jest wgtzona

(27)(32)AC-DC-GND - przetznik trybu pracy wef
wybieramy przez > (przyciski 27 lub 32):

- Wyswietla sktadow zmienn, przebiegu AC (usunia sktadowa
stata DC przebiegu w§giowego)
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- Wyswietla sygnat catkowity (od 0 do 20MHZz)
GND - Wyswietla poziom 0V dla danego kanatu (bez zwierania

sygnatu wejciowego). Uywane do pozycjonowanidladu na
ekranie przy wykorzystaniu paket pozycjonowania (5)(9)

(26)(B1)KANAL 1i 2 - wefcia BNC dla obserwowanych sygnatow

4.2 Tryby wyswietlania

(6-8) CH1 - ALT — CHOP — ADD — CH2 — XY — TES

- wybierane za poma@rzycisku > (8) lub < (6)

- Wyswietla tylko kanat 1: CH1

- Wyswietla kanaty 1 oraz 2 CH1 i CH2 w trybie przentigm

CHOP - Wyswietla kanaty CH1 i CH2 w trybie siekanym, podcpagedyn-
czego przelotu plamki, kanatya orzehczane z ogstotliwoscia
200kHz

ADD - Wyswietla sung przebiegow z obu kanatéw CH1+CH2;znica
pomidzy kanatami CH1 — CH2 jest moava do uzyskania po
whaczeniu trybu SIEE

- wyswietla tylko kanat 2: CH2

- Wywietla kanat 1 oraz kanat 2: CH1 i CH2 w trybie bglania X-
Y (X=CH1, Y=CH2).
Podstawa czasu jest wgkona a czuksE pionowa jest ustawiana za
pomoa pokrtia (9)

TEST| - Funkcja testowania elementéw (dwaojnikomg ekranie w§wietlana

jest krzywa | = f(V) w trybie X-Y (X=V Y=I), a wsystkie pozostate
funkcje oscyloskopuaswytaczone

- Odwraca kanat CH2 o 180’

4.3 Podstawa czasu

(18) T/DIV - Podstawa czasu (18): 18 pozycji (oduMAziatke do
200 ms/dziatk)

(16) VAR - Ptynna regulacja podstawy czasu.
Ustawienie pokgtta w lewym skrajnym potzeniu
wytacza UNCAL LED. Naley uzywaé¢ mnaznika
podstawy czasu ustawianego p#zehikiem (18)

(11) HOLDOFF - Plynna regulacja czasu pogdey kolejnymi
wyzwoleniami. Mae by uzyta do eliminowania
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nieoczekiwanych wyzwote gdy warunki wyzwalania
sa spetniane wielokrotnie dla obserwowanego
przebiegu, co m@ sk objawid migotaniem na
ekranie obserwowanego przebiegu, co daje efekt po-
dobny do braku synchronizacji
W celu uzyskania normalnej pracy petko nalery
ustawt w lewym skrajnym potzeniu.

(13) (*10) Dzieskciokrotny mnanik podstawy czasu (*10)

4.4  Wyzwalanie (trigger)

13 14 15

11

20

SOURCE

- [ d
@ @ corunc
EXT
A @
1MQ 25pF (\ @' T / 23

CCT 11 v
Rys. 3 EJJ

I

(19-20) SOURCE - Wybier& zrodto sygnatu synchronizacji zmiennych za
pomog przycisku (19) lub (20)

CH1 - Synchronizacja przebiegiem sygnatu z kanatu 11 CH
CH2 - Synchronizacja przebiegiem sygnatu z kanatu 22 CH
- Zrédto sygnatu synchronizacji jest zate od

wybranego trybu w§wietlania.
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Tryb wyswietlania Zrodio sygnatu synchronizagji

CH1 kanat 1: CH1

ALT Kanat 1 synchronizowany przez CH1
Kanat 2 synchronizowany przez CH2

CHOP kanat 1: CH1

ADD kanat 1: CH1

CH2 kanat 2: CH2

-CH2 kanat 2: CH2

Z

HOLDOFF LEVEL VAR
@
L
TRIG
?——— @
HORIZONTAL
DELAY TDIV.
~
25 —
! 1@(} @ @ sourc:
-—) == -p
24 o D COUPLING
‘ EXT
/ 1MQ 25pF \CF \
CATII
Rys. 4 22 400Vp max 3, \/ 21

LINE - Synchronizowane ¢ztotliwoscia zrodta zasilania.
Faza mae by zmieniana przyzyciu poketta LEVEL.

- Synchronizacja sygnatem zegtrznym.
a7 AUTO - Automatyczna synchronizacja podstawy czasu.

Przebieg jest widoczny nawet wtedy, gdy nie s
spetnione warunki synchronizacji

(24) LEVEL - Ustawianie poziomu synchronizacji.
Dioda TRIG jest zawiecana po oggnieciu
synchronizacji przy vaczonej podstawie czasu.



(23)
(15)
(21 - 22)
Uwaga:
&
(12)

13

EXT - Wejscie BNC dla zewegtrznego sygnatu synchronizacji

- Synchron'izacja na zboczu:
opadajcym - LED whczony
narastajcym - LED wyhkczony

COUPLING - Przyhczaniezrodta synchronizacji
Wybieramy przyciskajc przyciski (21) lub (22):
- DC (0 do 40 MHz)
- AC (10Hz do 40MHz)
- Thumienie (eliminacja z sygnalu wyzwalaggo)

sktadowych o ogstotliwasciach < 10kHz .
(utatwia obserwacje sygnatdw ze sktadowymi statymi
DC)

- Tlumienie (eliminacja z sygnatu wyzwaleggo)
skladowych o ogstotliwosciach > 10kHz.
(Utatwia obserwacje sygnatow z szumami na

wysokich f)

- Synchronizacja sygnatem impulsu linii video.
(zalecana mdkos¢ zmian do badania linii TV:
0.5us do 20us/dziatke)

- Zalkcza na sygnat impulsu pola video.
(zalecana mdkos¢]do badania pola:
50us do 200ms/dziaty

(dlaTVH orazTVV ):

- Wytaczone: obserwacja sygnatu TV o dodatniej

modulacji video
- Wiaczone: obserwacja sygnatu TV o ujemnej
modulacji video

P-P - Synchronizacja mdzyszczytowa (peak to peak).
Odnana zmiana poziomu (ustawienie przez LEVEL)
jest automatycznie ustawiane pQauy najnisz i
najwyzsza wartgcia sygnatu wec zapewnia zmian
mimo amplitudy lub komponentu DC sygnatu
zrodtowego (80% sygnatu amplitudy dla f> 100Hz)
Poziom wyzwalanie jest automatycznie ustawiany
pomiedzy najwysz i najnizszy wartascia sygnatu,
zapewnigc wywalanie bez wzgtlu na amplitud
sygnatu wejciowego lub obecrig w nim sktadowe]
state).
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4.5 Opanienie synchronizacji (lupa)

Mozna wy¢ tego trybu pracy, by baddprzy szybkiej podstawie czasu ) poszczegoélne

detale fragmentéw sygnatu po spetnieniu woig ustalonych warunkdéw wyzwalania.

System op#nienia namierzania sygnatu obstuguje 9 zakreséwelgmzanych

automatycznie w zammosci od pedkosci okwiezania. Pokgtto DELAY zapewnia ciglta
zmiarg przynajmniej przez 10 dziatek

(24 - 25) DELAY - wybieramy przyciskag przycisk (24) :

- normalny tryb E [ wytaczone): przejczanie zaczyna i
natychmiastowo;

- Przycisk poszukiwaniaE wtaczone): synchronizacja pracuje
jak normalnie, ale prawa strona sygnatu jestigsza.
Uzywajac poketta DELAY ustawiamy odgp pomedzy
obydwiema cgsciami, aby przebadadetale

- Funkcja opéniania wiaczone): wyzwalanie podstawy
czasu wysipuje w czasie ustawionym w trybie SERACH
(szczegOty powinny kiywidoczne po lewej stronie ekranu).
Uzywajac poketta DELAY fragmenty badanego sygnatu
moa by¢ ustawiane w dowolnym punkcie ekranu (zobacz
sekcja 5.4)

4.6 Pozostate funkcje

(35-36) TESTER ELEMENTOW

-Gniazdap 4mm (do tzw. wtykéw bananow) do badania elementéw
(dwaojnikow):
Gniazdo 35 jest wi@iem testowym (gacy przewod)
Gniazdo 36 jest wagiem uziemiagcym( przewod uziemienia)

UWAGA : Badane elementy nie mp@y¢ podhczone dazadnegazrddia zasilania

Uwaga Aby uzy¢ tej funkcji, naley wybrat tryb TEST.

(30)

(@)

(38)

PROBE - wyjscie generatora fali prostataej (param: 2Vpp; 1kHz).
Ten sygnat jest aywany do kompensacji sondy pomiarowej lub do
kontroli odchylanie pionowego oraz wzmacniacza peag czasu.

TRACE ROTATE
- Regulacja poziomu linii podstawy asi
(do zmiany aywac srubokrta)

Z MODULACION
- Wegcie poprzez gniazdo BNC na tylnym panelu dla sygiatL do
wygaszania plamki (poziomstad wylaczony; poziom %lad
wiaczony). Te wejcie maze by rowniez uzywane jako znacznik
sygnatu czasu (wskaik)
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5 Zastosowania

5.1 Sygnat kalibrujacy

Uzywajac sondy z czukgxia 1/1 lub 1/10 dajczy¢ wyjscie PROBE (30) do wégia CH1 (31)
Wybraé nastpujace nastawy:

-czutag¢ CH1(34): 2V/dziatk (sonda 1/1)
200 mV/dziatk (sonda 1/10)

- podstawa czasu(18): 0.5 ms/dzeatk

- zrodio sygnatu: CH1

- tryb pomiaru: AUTO

Jezeli trzeba, to zmig poziome potaenie przebiegu na :
ekranie, uywajac pokrtta POSITION (7). Przebieg [ : T T Tsalon
maozesz zsynchronizowaza pomog pokretta LEVEL 5

Uwaga Sygnat kalibruyjcy maze by rowniez
wyswietlany na kanale CH2

Rys. 5 ; i
y CH1 CH2

5.2. Amplituda i czstotliwos¢ sygnalu pomiarowego

Uzywamy sygnatu pobranego z gja testera (gniazdo 35) podzespotéw elektronicznyc
(COMPONENT TESTER).

35 31
1. Naley wybrat nastpujace funkcje: 1

-tryb wyéwietlania (6 lub 8) CH1 rowen \ e =LA
-zrodto sygnatu synchronizacji ~ CH1 Eﬂ“w@‘* P | ) i ©) |

-tryb synchronizacji AUTO
2. Uzywajac sondy o ttumieniu 1/10 pgdzy¢ "
wyjscie testowe (35) z wggiem kanatu < >
pierwszego CH1 (gniazdo 31) o\
3. Wybra ustawienia: / :
- odchylanie poziome 0,5 V/dz ! E
- podstawa czasu 2 ms/dz b o \ ik 6k R
Kiedy na ekranie pojawi sisygnat, poktto 5 :
synchronizacji (LEVEL 14) ustawitak, aby S 4

uzyska stabilny obraz (rys. 6)

Rys. 6
Obliczanie amplitudy sygnatu:Vp, = 6,8 dz x 0,5 V/dz = 3,4
Pomiar wykonywany byt sondl/10 wkc rzeczywista warkg wynosi 34 ), z tego maemy
obliczy¢ wartas¢ skuteczn napkcia
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Obliczanie czstotliwosci sygnatu:
T (okres) =10 dz x 2 ms/dz = 20 ms

F (czstotliwos¢) = 1/T = 50 Hz

- " - E POWER mm  sessssssssssssmmm—m—mn COMPONENT TESTER o 4‘ —
5.3. Pomiary przesungcia fazowego ML.E 7“( D G TIJ“ ' é = (g
5.3.1. Tryb pracy dwukanatowe]
‘ i
Wybiera nastpujace ustawienia:
Y i, ¢ 1
Tryb wyswietlania (6 lub 8) CHOP B \
Tryb synchronizacji AUTO /A |/ \ A
Ustawt stabilngé obrazu poketiem LEVEL fehafle Ll N Lol |
control (14) )4 §\ N
' / ] N /

Ustawk:
czutas¢ odchylania pionowego 5V/dz g
ustaw podstawczasu (18) 2 ms/dz
UWAGA: je zeli uzywana jest sonda o ttumieniu c _

1/10, ustawé czutas¢ odchylania pionowego A )

na pozycji 0,5 V/dz. NP 4ERnY

, . Yili X
Podhczye do testera uktadow przesuwnik fazow ( BT
RC(R=14,7R i C =0,22uF) w sposoéb po- | %D
kazany narys. 7. :
Rys. 7

Obliczenia przesungcia fazowego ¢):

Z obrazu widocznego na ekranie odczyilres przebiegu - w naszym przypadku jest
to 10 dziatek - oraz przesuuoie przebiegbw wzgtlem siebie, to jest 1,25 dziatki, a rgstie
obliczy¢ :

¢ = (1,25/10) x 360= 45’
5.3.2. Tryb xy — metoda elipsy
Wybraé rodzaj pracy XY (6 lub 8)
Dotaczy¢ uktad RC jak narys. 7.
Ustawic czutas¢ przehcznikami 29 i 34 tak, aby uzyskabraz jak narys. 7.

Obliczanie przesungcia fazowego:

sind = AB/CD = 3,5dz / 5dz = 0,71 ¢p= 45’



5.4 Obserwacja sygnatu video

Ten pomiar jest przyktadenzycia funkcji HOLDOFF do badania przebiegéw

synchronizacji pionowej i poziomej w sygnale teleyynym.

Pomiar sygnatu linii TV

Wybierz:

- Tryb wyswietlania (6 lub 8) CH1

- Zrodio sygnatu stabilizapego CH1

- Rodzaj synchronizacji (21 lub 22)
TVH

- Zbocze narastgie (15)(LED off)

- Podstawa czasu (18) u8/dz

Do wejcia kanatu pierwszego CH1
doprowad sygnat TV — video (compo-
site) o nasfpujacych parametrach:
- modulacja dodatnia
- odcienie szarzi zawarte w
amplitudzie sygnatu

Ustaw parametry obrazu dostosoxauje
do wielkasci doprowadzonego sygnah
tak, aby obraz zajmowat 80Y%
powierzchni ekranu.

Na ekranie wida kompletny sygnat
jednej linii obrazu TV (64s). Jak wida

na rys. 8 mgemy w sygnale wyrini¢

impulsy synchronizacji, sygna
chrominancji  (burst) oraz zawafto
sygnatu video.

17

Doktadne badanie sygnatu chrominancji (burst)

=1 E
[ INE
/
U 3
[
i 4
_II }l L
ay
A /
Rys. 8

- Ustawt rodzaj pracy na pozyejSEARCH (24),a pokttem DELAY (25) wyszuka

odpowiedni obszar na linii synchronizacji sygnaadéanego (rys. 8)

- Wybrat tryb DELAY (24). Obraz sygnatu burst powinien z#glsic na pocztku przebiegu
rysowanego na ekranie oscyloskopu. (rys. 17)

- Zmienk podstaw czasu na 0,fs/dz. Sygnat zajmuje wkszy obszar ekranu co pozwala na

pomiar jego szczego6tdw. Precyzyjniej iy obserwowaprzebieg regulug pokettem

DELAY (25).
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5.5 Zastosowanie testera elementow elektronicznych

Pomiar charakterystyki diody

Wybierz rodzaj pracy (6 lub 8) TEST
Podhcz diod: do zaciskéw testera:

Rys. 9
Wewrgtrzny generator podaje napie wyjsciowe 12 V (warté¢ skuteczna) o estotliwosci
50Hz i maksymalnym pdzie 15mA). Na rysunku przedstawiona jest otrzyaan
charakterystyka diody | = f (U).

Na lewej od ossrodkowej czsci wykresu:
- charakterystyka w kierunku zaporowymg e , Ik =0

Na prawej cgsci ekranu:
- charakterystyka w kierunku przewodzenig=R0 o , Ur = 0,7V

Pomiar charakterystyki diody z rezystancp szeregovg

Rys. 10
Whaczye diodk polaczor szeregowo z opornikiem 1,2kpomigdzy zaciski testera

Na ekranie pojawi gicharakterystyka w kierunku przewodzenia (rys.10¥R
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Dane techniczne

Odchylanie pionowe
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CH1 - CH2 WARTOSC KOMENTARZ

Pasmo (-3dB) >20MHz Na wszystkich zakresach
Czas narastania <17,5ns

Czutcs¢ odchylania | Zakresy: 14 pozycji w sekwncji 1 - 2 -

pionowego

1mV/dziatke do 20V/dziak; 3%

5

Ptynna regulacja

Mnoznik dla ka&dego zakresu zmieniany

Kalibracja w pozycji CCW:

odchylania ptynnie od 1 do 2,5 LED wyhczona
pionowego Brak kalibraciji:

LED whczona
Maksymalne Trwale:+ 400V

napkcie wegciowe

(DC + AC dla 1 kHz)

Szerokd¢ przebiegu
po zogniskowaniu

<2mm

Napicia wegciowe

DC: 0do 20 MHz
AC: 10 Hz do 20 MHz
GND: 0V referencyjnie

Impedancja
wejsciowa

1IMQ + 1% // 25pF

Odpowied skokowa

Przerzut : <3%
Znieksztatcenia przy 10mV/dziatk
- nagrzbiecie < 1mm

1 kHz do 1 MHz

- nazboczu <2mm 1 MHz (Tm < 100ps)
Przestuch 1 mV/dziallke do 5 mV/dziatk Przy 20 MHz
typowo 30 dB
10 mV/dziallke do 5 V/dziatk Ta sama czukg dla CH1 i
typowo 40 dB CH2
10 V/dziatke do 20 V/dziatk
typowo30 dB Amplituda sygnatu 6 dziatek
Wyswietlanie CH1: Tylko kanat 1

ALT: Naprzemiennie oba kanaty
CHOP: Praca siekana w obu kanatach
ADD: Suma albo rinica obu kanalow

CH2: Tylko kanat 2
XY: X=CH1;Y=CH2
TEST: [=1(V)

Napiccie na osi X
Prad na osi Y




Odchylanie poziome — podstawa czasu
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CH1 -CH2

WARTOSC

KOMENTARZ

Predkos¢ przesuwu

Zakresy od 0,fps/dziatie do
200ms/dziatk; +3 %

18 pozyciji
sekwencja:1-2-5

Ptynna regulacja

Dzielnik dla kadego zakresu

Kalibracja w pozycji CCW:

podstawy czasu zmieniany ptynnie od 1 do 2,5 LED wyczona
Brak kalibraciji:
LED wiczona
Mnoznik *10 Dokladnd¢: £ 5% Moze by wykorzystany do
uzyskania 20ns/dziatkna
zakresie 0,fas/dziatlke
HOLDOFF 1 do 10, zmienna
Tryb XY Pasmo:

Kanat CH1 dla osi X:

DC: 0Hzdo2MHz

AC: 10 Hz do 2 MHz
Kanat CH2 dla osi Y:

DC: OHz do 2 MHz

AC: 10 Hz do 2 MHz
Przesunicie fazowe ,3dla 120kHz




