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Badanie impulsowego
stabilizatora napiecia

1. Zapoznaj si¢ z parametrami uktadu LM2576N i narysuj schemat badanego uktadu stabilizatora.
2. Narysuj schematy uktadow pomiarowych:
a. charakterystyki Uwy = f (Uwe) przy lwy = 0 A oraz R = const.
b. charakterystyke¢ Uwy = f (lwy) przy Uwe = const.
3. Opisz sposob przeprowadzenia pomiarow niezb¢dnych do wyznaczenia powyzszych charakterystyk.
4. Wykonaj obliczenia warto$ci rezystora P1 dla warto$ci napiecia:

a. Uwyi= \Y
b. Uwy2= \Y
5. Przeprowadz pomiary umozliwiajace wyznaczenie charakterystyk z punktow 2a i 2b. Wyniki zamies¢
w tabelach 1, 2, 3. Przyjmij wartosci Uwg; = ViR 1= Q

6. Na podstawie wynikow pomiarow zestawionych w tabeli 3 wykonaj obliczenia mocy zasilania Pz,
mocy wyjsciowej Pwy oraz sprawnosci 1 i zapisz je w tabeli 4
Uwaga! Zapisz przyktady obliczen Pz, Pwy oraz n z podaniem wzoru, podstawieniem wartosci i
jednostek dla lwy =1 A.

7. Oblicz odchytke S napigcia wyjsciowego od warto$ci nominalnej.

Uwaga! Zapisz obliczenia warto$ci wspotczynnika S z podaniem wzoru, podstawieniem wartosci 1

jednostka.
8. Powtorz pomiary i obliczenia wg pkt 5, 6, 7 dla napigcia Uwy2
oraz Uyes = Vi Rii= Q

9. Pordéwnaj parametry zmierzone lub obliczone z parametrami nominalnymi w poszczegolnych
przypadkach (tabele 5 i 6).

10. Na podstawie wynikéw pomiaréw narysuj charakterystyki Uwy = f (Uwe) przy lwy =0 A
oraz przy R = const, Uwy = f (lwy) przy Uwe = const,

11. Zapisz wnioski dotyczace poprawnosci dziatania stabilizatora impulsowego w poszczeg6élnych
przypadkach.

UWAGA: Schemat, opis i parametry badanego uktadu zostaly zamieszczone w zataczniku.
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Tabela 1. Wyniki pomiarow Uwy = f(Uwe). Warunki pomiaru: brak rezystancji obcigzenia
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3. Wyniki pomiarow Uwy = f(lwy). Warunki pomiaru Uwg; =

Iwy
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4. \WWyniki obliczen na podstawie tab
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Tabela 1. Wyniki pomiarow Uwy = f(Uwe). Warunki pomiaru: brak rezystancji obcigzenia
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3. Wyniki pomiarow Uwy = f(lwy). Warunki pomiaru Uwe, =
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4. Wyniki obliczen na podstawie tab
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Poréwnanie parametrow stabilizatora impulsowego.

Przypadek | — tabela 5

Wartos¢ C
. Parametr miesci si¢ w
Wartos$¢ parametru . :
arametru zmierzona zakresie parametréw
L.p. Nazwa parametru P . . ’ podanych w tabeli 1
z tabeli 1 obliczona lub .
(zatacznik) odczytana W zataczniku
TAK/NIE
z wykresu
Przypadek Il — tabela 6
Wartos¢ C
. Parametr miesci si¢ w
Wartos¢ parametru : :
. zakresie parametrow
L.p Nazwa parametru parame_tru ZImierzona, podanych w tabeli 1
" z tabeli 1 obliczona lub W zataczniku
(zatacznik) odczytana 2

z wykresu

TAK/NIE




